HIWIN,
OSIE CV

Dla najkrétszych czaséw pozycjonowania i stabilnosci procesu w
dynamicznych, szybkich aplikacjach pionowych.

Cechy:

- Wyjatkowa dynamika dzieki lekkiemu - Opcjonalnie z kompensacja masy
wspornikowi - Mozliwos¢ potaczenia w system X-Z lub zinte-

- Kompaktowa konstrukcja dzieki bezobstu- growania z naszym liniowym uktadem osi
gowemu silnikowi liniowemu - Mozliwos¢ dostosowania, np. skok, prowadnik

- Idealnie nadaje sie do zastosowan pionowych kabli, system pomiaru drogi, mocowanie
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DANE TECHNICZNE

Symbol | Jednostka | CVOBOLA11
Skok Ly mm 50,90, 120, 150, 180, 210, 240, 270, 300
Blok napedowy WxHxL mm 80 = 80 x 180
Dtugosc¢ catkowita & mm L+ 191
Typowy tadunek pionowy kg 7
Typowy tadunek poziomy kg n
Maksymalny moment X M, - Nm 90
Maksymalny moment Y MV - Nm 09
Maksymalny moment Z M o Nm 229
Maks. predkosé Vo m/s 5
Maks. Przyspieszenie a. m/s2 Al
Doktadnos¢ powtarzania mm +(,005
Prostoliniowos¢ mm/300mm | 0,05
Wysiegnik BxH uli 60 x 48,8
Masa przy 0 skoku (catkowita) kg 332
Masa wysiegnika przy 0 skoku kg 118
Masa wspornika na 100 mm skoku kg/100mm | 0,69
Silniki liniowe LMSA116
Sita ciagu F N 103
Sita szczytowa FD N 289
Typ prowadnicy (QEH15SA
Przeciwwaga (opcjonalnie) N 40/50/60 (magnetyczny)
Element zaciskowy (opcjonalny) N 400 (NC, pneumatyczny, 5,5 bar)
Systemy pomiaru potozenia BML-S160 (BiSS-C); BML-S160 (SSI); BML-SGA (Drive-Clig); LIC 211 (EnDat 2.2)
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